»InnoDigi”’ konferencia és workshop

Namesztovszki Zsolt

Robotok a tanteremben? Kompetenciak fejlesztése

robotok épitésével és programozasaval

Budapest, 2025.
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Forras: Mobile and tablet internet usage exceeds desktop
for first time worldwide (http://statcounter.com/)




Internet Traffic Market Share (2015-2025)

@ Desktop # Maobile @ Tablet

—

2015 206 2017 2018 209 2020 2021 2022 2023 2024 2025

Forras: What Percentage of Internet Traffic is Mobile?
[Updated 2025] (https://www.mobiloud.com/)




A robot fogalma

Karl Capek (1921): R.U.R.-t (Rossumovi
univerzalni roboti)
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Robotok alkalmazasa az oktatasban




World Robot Olympiad

World Robot Olympiad™ egy nemzetkozi
robotépitési es -programozasi verseny,
amelynek celja, hogy a gyermekeket es

flatalokat kozelebb hozza a
termeszettudomanyos ismeretekhez,
tantargyakhoz, valamint osztonozze Oket a
mernoki, informatikai szakma valasztasara.
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Matematikai, Természettudomanyi,
Miszaki és Informatikai
tudomanyteruletek (STEM)
népszerusitése

* Vajdasagi magyar értelmiseg szerkezete
Az Egyesiilt Allamokban a STEM

munkahelyeken elert berezes majdnem a
kétszerese a nem STEM munkahelyek
fizeteseinek (U.S. Bureau of Labor
Statistics, 2023).

* Valtozo munkaeropiaci elvarasok




Robotics Competition-based Learning

A versenyalapu tanulas soran a tanulok kreativan
es egyuttmikodve dolgoznak. Gyakorlati
tapasztalatok vagy kutatas segitsegéevel oldjak meg
a kulonbozd problémakat. A robot épitése és a
programozas soran a tanulok a fejleszthetik a
logikus gondolkodasukat, masreszrol a projektek
megvaldsitasa fejlesztheti a tanulok kreativitasat a
problémamegoldasban és felhivhatja a figyelmuket
arra, hogy az eredmenyek reflexioja reven sokféle

modon juthatnak el a megoldasig.(Pang, Yee Jiea,
et al., 2019).




WRO - World Robot Olympiad
Kategoriak:

WeDo (10 evesnél fiatalabbak) — nem
kvalifikaljak magukat a vilagdontore

Elementary (8-12 ev kozotti fiatalok)
Junior (11-15 ev kozotti fiatalok)

Senior (14-19 ev kozotti fiatalok)
Versenyszamok:

« RoboMission, Future Innovators,
» RoboSport




2 — 3 fos csapatok + csapatvezeto
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Az onall6 tanulas készsége
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Kritikus gondolkodas /
probléemamegoldas
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Digitalis kompetenciak fejlesztése

File Edit Selection View Go Debug Terminal Help CoordinatesTest.py - Python_ev3_codes - Visual Studio Code
DIEUG by £ & ® TestMaveCheck py # CoordinatesTestpy %

4 VARIABLES 1 import evidev2
from evidev2.motor import MoveSteering, MoveTank, OUTPUT_A, OUTPUT_B
from evidev2.motor import MediumMotor
trom time import sleep
import math
trom ev3idev2.motor import OUTPUT_A, OUTPUT_B, MoveDifterential, SpeedrRPM
trom evidev2.wheel import EV3Tire

S5TUD MM = 8

mdiff = MoveDifferential(OUTPUT_A, OUTPUT B, EV3Tire, 16 * STUD MM)
mdift.odometry_start()
mdif+.on_to_coordinates(SpeedrRPM(48), 308, 308)

EMS OuUTPUT ol DNSOLE ERMINAL

Starting: brickrun --directory="/home/robot/Python_ev3 codes” "/home/robot/Python ev3 codes/CoordinatesTest.py”

Traceback (most recent call last):
File "/home/robot/Python_ev3_codes/CoordinatesTest.py”, line 19, in <module>
mdiff.odometry_start()
Attributeerror: ‘MoveDifferential® object has no attribute ‘odometry start’

Exited with error code 1.

ﬁ 4 BREAKPOINTS
Python 370 64-bit @0 A0 P Download and Run Current File (Python_ev3_codes) In11,Col1 Spaces:4 UTF-8 LF Python @ M1




Részvétel egy fenntarthato jovo
épitésében




Felkészules a VUCA vilag kihivasaira

(valtozékonysag, bizonytalansag vagy
kiszamithatatlansag, bonyolultsag és
ellentmondasossag)




Egyéb kompetenciak

J Jatékos programozas

1 Kdédolas fejlesztése

 Térlatas fejlesztése

J Problémamegolddé gondolkodas fejlesztése
J STEM tudomanyteriiletek népszerdisitése (a
lanyoknal is)

 Kreativ és kollaborativ problémamegoldas (PISA)
1 Kitartas és frusztracios tolerancia fejlesztése
J Szdkincs

J Matematikai ismeretek

 Finommotorika

] Stratégialakotas




Soft skills

SzervezOkepesseg
ldOmenedzsment
Flexibilitas és mobilitas
Emocionalis intelligencia

Motivalhatosag
Akaratossag, asszertivitas
Kreativitas

Analitikus eés logikus gondolkodas










WRO Szerbia

Januar 15 — Uj szabalyok megjelenése

Januar — Szabalyelemz6 Téli Tabor

Januar — Uj csapatvezet6k képzése

Aprilis — Regionalis dént6k

Majus — Nemzeti dontd

Augusztus — Csapatok osszetartd képzése
Szeptember — Friendship Invitational Tournament
November — International Final (vilagdonté)
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WRO International Final 2024
(900 csapat)




2019 (22
teams)

2020 2021
(canceled) (online)- 57
teams

2022 (41
teams)

2023 (82
teams)

2024 (87
teams)




'WORLD ROBOT OLYMPIAD ™

eEDUTUS sl oy Robo Mission Mr AWRO
EGYETEM Wity SERBIA
Elementary

. Fix palyaelemek
B Randomizalt palyaelemek

Uveghazak Piac

Zoldségek
(piros és sarga)

Rajt teriilet
Komposztalo

Zold zo6ldségek /
Fold kockak Zoldségek

Viztorony (piros és sarga)

Kerités
Csirkék



WORLD ROBOT OLYMPIAD ™
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- Elementary
Pontérték | Elérhets | 5. Pontozdlap
maximum
Csapatnév: Fordulo:
pontszam
. . - . ) " Feladat Pontérték ‘ Max. ‘ # ‘ Pontszam
Piros zéldség teljes terjedelmével a piac terlletén talalhato 11 44
Erett és romlott zoldségek begyiijtése
Piros ZOldSég részben a piac tertiletén taldlhato 4 Piros zdldseg teljes terjedelmével a piac teriletén 1 44
Sarga zoldség teljes terjedelmével a komposztalo teriiletén 11 44 telalhatd
talalhatd Piros ztldség részben a piac teriletén talalhatd 4
" " Sarga z0ldség teljes terjedelmével a komposztald 1 44
Sarga z06ldség részben a komposztald terliletén talalhaté 4 teriiletén talalhatd
Séarga z6ldség részben a komposztéld teriiletén 4
‘ teldlhats
Szomjas zoldségek ontdzése és gazdalkodas elbkészitése
A vizcsepp érintkezik a zéld szinid zdldséget 10 30
koriilvevd zold teriilettel és a zdld szinli z6ldség
is még érintkezik a z6ld négyzet alaku terilettel
(z6ld terililetenként maximum egyetlen vizcsepp
ér pontot)
. . . A féldkocka mar nem érintkezik egyik zéld 3 9
. 11 pont (telje§ 11 pont (nem szamit, hogy | 4 pont (részben a teriileten) négyzet alaka terilettel sem
terJEdEImével a teFUIEten) eldﬁlt) Bdénusz pontok a keritésekért és a csirkéért
A robot a csirkét nem mozditotta el vagy rongalta 3
meg
A robot a keritést nem mozditotta el vagy 3 12
rongélta meg
Maximum pontszam ‘ 142 ‘
Meglepetés szabaly
Versenykor 6sszpontszama
Versenykor ideje kerek masodpercekben
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Sikerek




KOSZONOM A FIGYELMET!

WWW.WTIO.IS

www.namesztovszkizsolt.com

namesztovszkizsolt@gmail.com



